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Elektromotorischer Linearantrieb 



Die Erfindung betrifft einen elektromotorischen Linearantrieb mit einem GehSuse, 
einem Motortopf, einem AnschlnBelement sowie mit einem StroiDizuftairkabel, ei- 
nem ansfahrbaren Hubrohr und einem feststehenden Flanschrohr. 

Der in Rede stehende elektromotorische Linearantrieb ist besonders zum Verstellen 
der beweglichen Teile eines Mobels, beispielsweise eines Latteiirostes, eines Ses- 
sels und dergleichen geeignet In bevorzugter Ausfuhrung ist der Linearantrieb ein 
Spindeltrieb, d. h. eine Spindel wird nher ein die Motordrehzahl herabsetzendes 
Getriebe rotierend angetrieben. Eine gegen Drehung gesicherte Spindehnutter ver- 
fShrt dann auf der Spindel. 

Die Spindelmutter ist mit einem Hubrohr verbunden, welches mit dem zu verstel- 
lenden Bauteil antriebstechnisch gekoppelt ist. Dies kann beispielsweise tiber einen 
einfachen Hebel oder liber einen Beschlag erfolgen. 

Das Hubrohr kann entweder in seinem freien Endbereich als AnschluBelement aus- 
gebildet sein oder es kann ein AnschluBelement, beispielsweise ein Gabelkopf, dar- 
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dajrauf aufgesetzt sein. Das andere AnschluBelement ist ublich^:weise ebenfalls ein 
Gabelkopf, der an dem Gehause angesetzt ist 

Der dem Gehause zugeordnete Gabelkopf dient als Drehmomentstutze, 

Ein derartiger Antrieb ist beispielsweise aus der DE 94 04 383.3 bekannt. Bei die- 
sem Linearantrieb wird aus dem Gehause, dem Motortopf imd dem Gabelkopf ein 
einstuckiges Fomiteil gebildet. Es ist zwar dann nur ein Werkzeug erforderlich, 
um dieses Fomiteil im Spritzgiefiverfahren herzustellen, jedoch ist die Montage- 
fireundlichkeit dadurch beeintr^chtigt. Da derartige Antriebe in grofien Stuckzahlen 
hergestellt werden, sind die Montagekosten relativ hoch. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen elektromotorischen Linearantrieb 
der eingangs naher beschriebenen Art so zu gestalten, daB er gegenuber den be- 
kanntra Ausf&hrungen kostengunstiger herstellbar ist, und daB er montagefreundli- 
cher wird. 

Die gestellte Aufgabe wird gelost, indem zumindest die Verbmdxmgsbereiche des 
Gehauses mit dem Motortopf und dem AnschluBteil zylindrisch ausgebildet sind, 
daB die Verbindungsbereiche in radialer Richtung durch eine Drehbewegung des 
Gehauses und/oder des Motortopfes und /oder des AnschluBteiles gebildet sind, 
und daB die Verbind]ungsbereiche in axialer Richtung formschltlssig ausgebildet 
sind. 

Der Motortopf und das AnschluBelement kdnnen nunmehr mit dem GehSuse ver- 
bimden werden, wenn bereits Bauteile des Linearantriebes montiert sind Da die 
. Verbindungsbereiche in axialer Richtung, d. h: in Richtung der MittellSngsachse 
des Motortopfes und in Richtung der Mittellangsachse des AnschluBelementes 
formschlussig sind, ist eine entsprechende Verschiebung beim Betrieb des Linear- 
antriebes wirksam verhindert. 

Da die Verbindimgen in den radialen Richtungen diurch Drehbewegungen erfolgen, 
sind die Verbindungsbereiche besonders einfach herzustellen, da Drehbewegungen 
mit konstruktiv einfachen Mitteln erzeugt werden koimen. 
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Die durch die Drehbewegnngen gebildeten Verbindungen werden in einfachster 
Weise durch ineinander greifende Gewindegange erzeugt. Da die miteinander zu 
verbindenden Telle aus Kunststoff im Spritzgiefiverfahren hergestellt werden, wer- 
5 den die Gewindegange in einem Arbeitsgang mitgespritzt. 

In bevorzugter Ausf&hrung ist das GehSuse mit den InnengewindegSngen und der 
Motortopf und das Anschlufiteil mit AuBengewindegangen versehen. 

Damit das Anschlufiteil, vorzugsweise der Gabelkopf, in verschiedenen Stellungen 
gegenttber dem Geh&use festsetzbar ist, sind das Innengewinde des Gehauses u^d 
das AuBengewinde des AnschluBelementes bzw. des Gabelkopfes mehrgangig aus- 
gebildet. Dabei ist besonders an eine Vielgangigkeit gedacht, da dann das An- 
schlufielement in zwei verschiedenen Stellungen festsetzbar ist. 

Obwohl die ineinander greifenden Gewindegange fest angezogen werden konnen, 
so daB das Zurdckdrehen nur mit einem gewissen Kraftaufwand moglich ist, ist 
vorgesehen, daB die Verbindungen zus^tzlich gesichert sind. Dies kann beispiels- 
weise durch Federzungen erfolgen, die in entspiechende Ausnehmungen eingrei- 
fen. Dadurch wSre auch eine bestimmte Stellung insbesondere fBr das AnschluB- 
element sichergestellt. 

Fedemde Rastelemente bieten auBerdem den Vorteil, daB keine zusatzlichen Siche- 
rungselemente, beispielsweise Schrauben oder dergleichen, in das Gehause bzw. 
den Motortopf oder das AnschluBelement eingedreht werden mfissen. 

Insbesondere die Sicherung des Motortopfes kann auch ohne fedemde Rastzungen 
oder dergleichen erfolgen. Altemativ ist deshalb vorgesehen, daB das Motorgehau- 
se mit einer auf einem Kreisring Uegenden Stimverzahnung versehen ist und daB 
30 der Motortopf wenigstens einen Rastzahn aufweist, der dann einen Zahn der Stim- 
veizahnung hintergreift, so daB ein Abschrauben des Motortopfes vom Gehause 
nur noch durch Bruch m5glich ist. 
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Die Stimveizahnung ist asymmetrisch gestaltet, d. h. jeder Zahn hat eine steile iind 
eine auBerst flache Flanke. 

Der Rastzahn konnte ein klein wenig nachgeben, so daB beim Uberspringen der 
flachen Flaiike eine Deformation mdglich ist nnd die steUe Flanke ein ZnrUckdre- 
hen nicht mehr zul&Bt Auch diese Stimverzahnung wird dutch eine entsprechende 
Auslegung des Spritzwerkzeuges in einem Gang mit gespritzt. Altemativ zu der 
Fesllegung dutch RastzShne kdnnten auch mechanische Verbindungselemente wie 
z. B. Schtaubm verwendet werden. 

Das Stromversorgungskabel zur Stromversorgung des Antriebsmotors kommt flbli- 
cherweise von der Spannungsquelle in Form einer in einer Wand installierten 
Steckdose. . 

Der elektromotorische Mobelantrieb wird tiblicherweise mit einer Sicherheits- 
gleichspannung betrieben. Dabei gibt es die Moglichkeit, daB entweder ein ent- 
sprechender Transformator mit nachgeschaltetem Gleichrichter als Baueinheit in 
die Steckdose gesteckt wird oder iimerhalb des Mobelantriebes montiert Avird. Un- 
abhangig von der jeweiligen Ausftihrung ist jedoch vorgesehen, daB im Gehause 
Oder im Motortopf eine Steckdose installiert ist, so daB das Stromzufiihrkabel am 
zugeordneten Ende mit einem Stecker v^ehen ist. Dies ist votzugsweise ein 
Kleinstecker entweder im Flach- bder im Rundformat. In anderer Ausfuhrung 
kfinnte auch jede Ader des Stromzufiihtkabels einen Stecker tragen. 

Da die montierten Linearantriebe haufig an schlecht zugangUchen Stellen montiert 
sind, beim Losen des Steckers jedoch die elektrische Verbindimg unterbrochen 
wurde, ist zur Vermeidung vorgesehen, daB entweder vom Inneren des Gehauses 
Oder vom Motortopf her oder von auBen auf den Stecker ein Sicherungselement ge- 
stdlpt wird. Das von innen anbringbare Sicherungselement konnte gabelformig ge- 
staltet sein. 

Beim Aufschieben wQrde sich das Sicherungselement verformen, so daB in einer 
bestimmten Stellung ein Zurilckspringen erfolgt. Das von auBen auf den Stecker 
stulpbare Sicherungselement konnte kappenfbrmig gestaltet sein. Auch hior kSnn- 
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ten die form- imd materialfedemden Eigenschaften eines Kunststoffes ausgenutzt 
werden, iim dieses Sicherungselement aufzubringen, und beispielsweise durch fe- 
demde Rastungen festzulegen. 

In weiterer Ausgestaltung ist noch vorgesehen, dafi in den freien Endbereich des 
Flanschrohres ein Ftihrungselement ffir das Hubrohr eingesetzt ist Dieses Fiih- 
nmgselement besteht ans einem schliefiend in das Flanschrohr eingesetzten Flansch 
und einer daran angesetzten Ftihrungsbuchse. 

Die Abdichtung des Hubrohres erfolgt durch ein dem Fiihrungselement zugeordne- 
tes Dicbtelement, welches ringformig gestaltet ist. Dieses Dichtelement hat eine 
gegeniiber dem Ringteil eine geringere Harte aufweisende Dichtlippe. Besonders 
vorteilhaft ist, wenn dieses Dichtelement ein einstuckiges Teil ist, welches im 
ZweikomponentenspritzgieBverfahren hergestellt ist. Es ist jedoch auch die Ab- 
dichtung mit genoraiten Dichtringen erfolgt. Es ist daim notwendig, daB auf den 
freien Endbereich des Flanschrohres eine VerschlxxBklappe gestulpt wird, die mit 
dem Flanschrohr durch mechanische Verbindungselemente wie Schrauben, Stifle, 
Kerbnagel oder dergleichen verbimden ist 

Um genormte Dichtelemente einsetzen zu konnen, ist vorgesehen, dafi die Mantel- 
flache des Flanschrohres eine stetige KrOmmung aufweist bzw, dafi der Querschnitt 
kreisfbrmig gestaltet ist 

Wie bereits ausgefuhrt, ist der Linearantrieb in bevorzugter Axxsfiihrung als 
Spindelantrieb ausgebildet. In das Flanschrohr ist deshalb zur Begrenzung der End- 
stellungen der auf die Spindel aufgesetzten Spindehnutter eine Endschalterleiste 
eingesetzt. Dazu ist das Flanschrohr nait entsprechenden Aufiiahmen ausgestattet, 

Die die Endschalter aufiiehmende Leiste ist in bevorzugter Ausfuhrung breiter als 
der Endschalter selbst. 



Die Endschalter konnen so geschaltet sein, dafi beim Anfahren eines Schalters ent- 
wedCT der Motorstrom abgeschaltet oder ein Steuersignal ausgelost wird, welches 
ein Abschalten des Motorstromes bewirkt. 
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Bei den in Frage kommenden Linearantrieben in Form von Mobelantrieben kann es 
erwiinscht sein, daB das angeschlossene Mobelbauteil mit erhohter Geschwindig- 
keit abgesenkt wird. Es ist deshalb vorgesehen, dafi auch der Antriebszug an geeig- 
neter Stelle ausgekuppelt werden kann. Dies erfolgt beispielsweise dutch ein Ge- 
stSnge oder einen Bowdenzug, der von aufien zugSnglicli ist. 

Die Abdichtung des AnschluBelementes zum Gehause oder zum Motortopf erfolgt 
in bevorzugter Ausfiihrung dutch einen genormten Dichtring, der allgemein als O- 
Ring bezeichnet wird. 

Wie beteits ausgefilhrt, ist der Lineatantrieb mit einer Spindel und einer Spindel- 
mutter ausgestattet. Obwohl die Endstellungen der Spindeknutter normalerweise 
dutch Endschalter bestimmt sind, ist aus Sicherheitsgranden noch vorgesehen, daB 
die Spindeknutter gegen einen Anschlag fahrt, wenn ein Endschalter defekt sein 
sollte. 

Die Spindeknutter witd in einfachster Ausfiihrung dutch die Querschnittsform des 
Flanschrohres gefiihrt. Dazu ist es in einfachster Ausfiihrung gegeben, wenn das 
Flanschrohr einen ovalen Querschnitt aufv^eist oder auf der iimeren Seite eine von 
der Kreisringfoim abweichende Kontur aufweist. 

Die Spindel witd zweckmaBigetweise an der dem Motot zugewandten Seite mit 
dem sie antreibenden Rad formschlUssig verbunden ist, beispielsweise vertaumelt 
bzw. die Verbindung erfolgt durch Stauchen. Es entfallen dann zusatzliche Verbin- 
dungselemente. 

Die Spindelmutter ist zweckmaBigerweise mit einer angeformten Schaltnocke ver- 
sehen, um die Endschalter in den Endstellxmgen zu betatigen. Die Spindelmutter ist 
in bevorzugter Ausfiihtung als sogenannte Sicherheitsspindelmutter ausgefiihrt, d 
h. sie besteht aus einem die Linearbewegung tlbertragenden Kunststoffteil imd ei- 
nem Sicherheitsteil, welches die Funktion iibemimmt, wenn ein bestihtnmter Ver- 
schleiB aufgetreten ist. 
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Der vorzugsweise metallische Sicherheitsteil konnte auch so ausgelegt sein, daB 
der Anwender erkennen kaim, daB die Spindelmutter verschlissen ist. 

Es kaim erforderlich werden, daB die miteinander verbvindenen Teile gelost werden 
5 mussen, beispielsweise ftir Reparatur- oder Wartungsarbeiten. Es ist deshalb vor- 
gesehen, daB der elektromotorische Linearantrieb zum Losen der Sicherungsele- 
mente mit einem entsprechend gestalteten Hilfswerkzeug ausgestattet ist 

Da es sich bei den in Rede stehenden Linearantrieben xim Massenartikel handelt. 
Id die daraber hinaus preiswCTt hergestellt werden soUen, ist zur Reduzierung der. Tei- 
le noch vorgesehen, daB das fireie, dem Gehaxise abgewandt liegende Ende d&c 
Spindel eine Aufweitung oder eine Verdickung aufweist, die einen formschlflssigen 
Endanschlag fur die Spindehnutter bildet 

1 5 Anhand der beigefugten Zeichnungen wird die Erfindung noch naher erlautert. 

Es zeigen: 

Figuren 

20 1 bis 3 den erfindungsgemaBen Linearantrieb in drei verschiedenen Ansichten, 
Figur 4 den Linearantrieb im Langsschnitt, 

Figur 5 einen der Figur 4 entsprechenden Teilschnitt in vergroBerter Darstellung, 

Figur 6 den Linearantrieb in einer weiteren Ausfllhrungsfonn in einer perspekti- 
vischen Darstellung, 

Figur 7 den Linearantrieb gemafi der Figur 6 in einer anderen Ansicht, 

Figur 8 das Flanschrohr des Linearantriebes in einer sprengbildlichen Darstel- 
lung. 




25 



30 
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Dct in den Figuren dargestellte Linearantrieb 10 ist mit einem Gehause 11 ausge- 
stattet, an den ein Motortopf 12 in noch naher beschriebener Weise, ein AnschliiB- 
element in Form eines Gabelkopfes 13 nnd ein Flanschrohr 14 festgelegt sind. 



5 Der Linearantrieb 10 ist auBerdem mit einem ausfabrbaren Hubrohr 15 ausgestat- 
tet, welches in dem Flanschrohr 14 in noch naher beschriebener Weise gefdhrt ist. 

Die zuvor beschriebenen Bauteile sind aus einem Kunststoff gefertigt. 

Die Stromversorgung des Linearantriebes 10 erfolgt flber ein Stromzufuhrkabel 16, 
welches an beiden Enden ndt Steckem 17, 18 ausgerttstet ist Der Stecker 17 wird 
in eine Steckdose eingesteckt, die im Gehause 1 1 montiert ist Der Stecker 18 wird 
in eine Steckdose eines Transformators mit nachgeschaltetem Gleichrichter einge- 
steckt. 

Die Figur 4 zeigt den grundsatzlichen Aufbau des Linearantriebes 10. 

Der Gleichstrommotor ist mit dem Gehause 11 verbunden und treibt eine Schnecke 
19 an, die drehfest auf den Abtriebszapfen aufgesetzt ist Der Abtriebszapfen selbst 
20 konnte jedoch auch als Schnecke ausgebildet sein. 

• Die Schnecke 19 steht mit einem Schneckenrad 20 in Verbindung, dem eine Aus- 
ruckscheibe 21 funktionell zugeordnet ist, um den Antriebszug auszurucken. Das 
Schneckenrad 20 ist auf der Buchse 31 drehbar gelagert und durch die AusrUck- 
25 scheibe 21 kraftschlflssig mit der Spindel 22 verbunden. 

In einer bevorzugten Ausf&hnmgsform ist das Schneckenrad 20 fest auf die Buchse 
31 aufgesetzt. Bei dieser Ausfuhrungsform wird auf die Ausruckscheibe 31 sowie 
auf den Ausriickhebel 30 und dessen Lagerung verzichtet. Das Schneckenrad 20 
30 und die Buchse 3 1 konnen altemativ jedoch auch ein einstuckiges Formteil bilden. 




Je nach Drehrichtung der Spindel 22 verfahrt die Spindelmutter entweder in Rich- 
tung zu seinem freien Ende oder in Richtung zum Schneckenrad 20. 
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Auf die Spindelmutter 23 ist das Hubrohr 15 aufgesetzt. Die Endstellungen der 
Spindelmutter 23 werden durch zwei Endschalter 24, 25 vorgegeben, die auf eine 
Endschalterleiste 26 aufgesetzt sind, die im Flanschrohr 14 festgelegt ist. Die End- 
schalter 24, 25 konaen in ihren Stellungen verandCTt werden. 

5 

Das freie, dem Schneckenrad 20 bzw. dem Gehause 11 abgewandte Ende des 
Flanschrohres 14 ist durch eine Dichtung 27 und eine Endkappe 28 verschlossen, 
wie noch anhand der Figur 8 naher erlautert wird. 

10 Die Figuren 4 und 5 zeigen, daB das Anschlufielement in Form des Gabelkopfes 13 
1^ einen zylindrischen Ansatz 13a aufweist, der mit einem AuBengewinde versehen 
ist, Deinzufolge ist das Gehause 1 1 mit einem Innengewinde versehen. Dieses Ge- 
winde ist mehrgangig, vorzugsweise viergangig, so dafi der Gabelkopf 13 auch 
entgegen den gezeichneten Ausfiihrungen nach den Figuren 4 und 5 in eine um 90"" 
15 gedrehte Lage festgelegt werden kann. 

In nicht naher dargestellter Weise wird der Gabelkopf 13 gegen ungewolltes Losen 
gesichert. Die Sichenmgselemente konnen ahnlich wie beim Motortopf 12 Rast- 
zungen sein. In einer bevorzugten AusfUhrung wird als Sicherungselement ein me- 
chanisches Verbindungselement, beispielsweise eine Schraube, verwendet. Durch 
Entfemen des Sicherungselementes kaon somit der Gabelkopf 13 gelOst werden. 
Somit ist es moglich, auch nach erfolgter Montage des Antriebes diesen Gabelkopf 
13 aus dem GehSuse 11 herauszuschrauben und durch emeutes Einschrauben, je- 
doch nun unter einem versetzten Winkel, den Gabelkopf 13 in dieser versetzten 
Position durch das mehrgangige Gewinde wieder festzulegen. AnschlieBend wird 
das Sicherungselement wieder eingesetzt. 

Die Figur 5 zeigt, daB die Ausriickscheibe 21 eine umfangsseitige Ringnut 29 auf- 
weist, in die ein Ausrttckhebel 30 eingreift. Der Ausrttckhebel 30 ist nach auBen 
30 gefuhrt und kann im Bedarfsfall betatigt werden, so daB die Antriebsverbindung 
unteibrochen ist. 

Die dargestellte Ausfuhrung ist so ausgelegt, daB das Schneckenrad 20 lose auf ei- 
ne Buchse 31 aufgesetzt ist und die Antriebsverbindung zur Spindel 22 erfolgt vom 



20 




25 



LOESENBBCK* STRACKB" SPECHT> DANTZ-- PATEmVWWALTO- EUROPEAN PATEOT 

Anmeldungstext Seite 10 



Schneckenrad 20 auf die Ausruckscheibe 21 und fiber die Buchse 31 zur Spindel 
22. 

Die Figur 6 zeigt den Linearantrieb 10 mit abgenoimnenem Motortopf 12. Die Fi- 
gur 6 zeigt auBerdem, daB das Gehause 1 1 mit AuBengewindegangen 32 versehen 
ist. Demzufolge ist der Motortopf 12 mit angepafitem Imiengewindegangen ausge- 
stattet, so daB der Motortopf 12 durch Drehimg am GehSuse 1 1 festgelegt ist. 

AuBerdem ist diese Schraubverbindung gesichert. Dies erfolgt im dargestellten 
Ausftlhnmgsbeispiel durch eine Stimverzahnung 33, die auf einem Kreisring liegt. 

Die einzelnen Zahne der Stimverzahnung 33 haben jeweils eine flache Flanke tmd 
eine steile Flanke. Der Motortopf 12 hat wenigstens einen entsprechenden Rast- 
zahn, so daB beim Verdrehen des Motortopfes 12 die einzelnen Zahne der Stimver- 
zahnung 33 iiberspnmgen werden. In einer bestimmten Stellung ist es nicht mehr 
moglich, den Motortopf 12 noch weiter zu verdrehen. Bin Herausdrehen aus den 
Gewindegangen 32 des Gehauses 1 1 ist ebenfalls nicht mogUch. 

Die Figur 6 zeigt auBerdem noch, daB der dem Gehause 11 zugeordnete Stecker 17 
durch eine aufgestulpte Abdeckkappe 34 gesichert ist. Dadurch wird die elektrische 
Verbindung des Steckers 17 mit der Steckdose gegen Zugkrafte geschutzt, wenn 
am Stromzufilhrkabel 16 gezogen wird. Entgegen dieser Darstellung konnte die 
Zugentlastung auch durch ein inneres Sicherungselement bewirkt werden, welches 
gabelf&nnig gestaltet ist, und innerhalb des Geh&uises 11 auf den Stecker 17 aufge- 
setzt ist. 

Die Figuren 6 und 7 zeigen noch, daB das Hubrohr 15 im freien Endbereich mit ei- 
ner Querbohrung versehen ist, um es mit einem Hebel oder einem Lenker eines Be- 
schlages zu verbinden. 

Die Figur 7 zeigt den Antrieb nach der Figur 6 in einer gedrehten Lage. 

Es sei noch erwahnt, daB das Flanschrohr 14 im Querschnitt ovalformig gestaltet 
ist. 
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Die Spindelmutter 23 hat eine der Innenkontur des Flanschrohres angepafite auBere 
Kontur, so dafi sie schliefiend gefuhrt ist. 

5 Die Figur 4 zeigt noch, daB sich die Spindel 22 bis in das Gehause 11 hinein er- 
streckt und dutch zwei Walzlager gelagert ist, die auf die Buchse 31 aufgesetzt 
sind. 

Die Figur 8 zeigt die Ftlhrung des Hubrohres 15 im Flanschrohr 14. Dazu wird in 
das dem Gehause 11 abgewandt liegende Ende des Flanschrohres 14 ein Ftthrungs- 
element eingesetzt, welches aus einer Ftihrungsbuchse 35 und einem Flansch 36 
besteht. 

Die Abdichtung des Hubrohres 15 erfolgt durch ein Dichtelement 37, welches der 
Kontur des Flanschrohres 14 angepaBt und mit einer Bohrung versehen ist. Das 
Dichtelement 37 ist aus einem relativ weichen Mat^al hergesteUt. 

Zur besseren Abdichtung ist im Bereich der Bohrung eine Dichtlippe aus einem 
weicheren Material vorgesehen. Das Dichtelement 37 kann im Zweikomponenten- 
spritzgufiverfahren hergestellt. Altemativ dazu besteht die M5glichkeit, daB das 
Fuhrungselement einstacldg mit der Endkappe 28 ausgebildet ist und das Dicht- 
element 37 aus einem relativ weichen Material nach dem Zwei-Komponenten- 
SpritzguBverfahren an die Endkappe 28 angespritzt ist. Die Festlegung des Fttti- 
nmgselementes und des Dichtelementes 37 erfolgt durch die Endkappe 28, die 
ebenfalls mit einer Bohrung entsprechend dem Querschnitt des Hubrohres 15 ver- 
sehen ist 

Die Festlegung der Endkappe 28 erfolgt diurch drei Schrauben oder Stifte oder 
Kerbnagel, die in entsprechende Einschraubkanale von im Inneren des Flanschroh- 
30 res 14 verlaufenden Stegen eingesetzt werden. 

Der Gabelkopf 13 kann als letztes Teil mit dem Gehause 11 verbunden werden, 
wahrend der Motortopf 12 nach der Montage des Schneckentriebes oder auch in 
einem Zwischenstadium mit dem Gehause 1 1 verbunden werden kann. 




20 
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Die Sicherungselemente konnen nicht nur in Form von Rastzungen gestaltet sein, 
die an den miteinander zu verbindenden Bauteilen angeformt sind. Es konnen auch 
zusatzlich oder auch allein mechanische Verbindungselemente in Form von 
Schrauben, Niete oder dergleichen oder auch zusatzlich oder allein stoffschltxssige 
Verbindungselemente in Form von Klebstoffen zur Sichenmg verwendet werden. 

Die Erfindung ist nicht auf das dargestellte Ausfuhrungsbeispiel beschrSnkt. 
Wesentlich ist, dafi das GehSuse 11 in den Verbindungsbereichen mit dem 
Motortopf 12 und dem Anschlufielement 13 zylindrisch ausgebildet und mit 
GewindegSngen versehen ist, so dafi die besagten Bauteile durch Drehung mit dem 
GehSuse 1 1 verbunden werden koimen. 
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Schutzanspruche 



1. Elektromotorischer Linearantrieb mit einem Gehause, wenigstens einem Motor- 
topf, mindestens einem AnschluBelement sowie mit einem Stromzufuhrkabel, 
einem ausfahrbaren Hubrohr imd einem feststehenden Flanschrohr, dadurch 
gekennzeichnet, dafi zumindest die Verbindungsbereiche des GehS^uses (11) 
mit dem Motortopf (12) imd dem Anschlufiteil (13) zylindrisch ausgebildet 
sind, daB die Verbindmigsbereiche in radialer Richtimg durch eine Drehbewe- 
gung des Gehauses (11) und/oder des Motortopfes (12) imd/oder des AnschluB- 
teiles (13) gebildet sind, und dafi die Verbindungsbereiche in axialer Richtung 
formschlflssig ausgebildet sind. 

2. Elektromotorischer Linearantrieb nach Ansprach 1, dadurch gekennzeichnet, 
dafi die Verbindungsbereiche des Gehauses, des Motortopfes und des An- 
schlufiteiles ineinandergreifende Gewindegange aufweisen, 

3. Elektromotorischer Linearantrieb (2), dadurch gekennzeichnet, daB das Ge- 
hause (11) mit AuBengewinden, der Motortopf (12) und das Anschlufiteil (13) 

20 mit limengewinden v^sehra sind. 

• 4. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Anspruche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dafi in den Verbindungsbe- 
reichen zwischen dem Gehause (11) und dem Motortopf (12) und/oder dem 
25 Anschlufiteil (13) Sicherungselemente vorgesehen sind. 

5- Elektromotorischer Linearantrieb nach Ansprach 4, dadurch gekennzeichnet, 
daB in den Verbindungsbereichen in Aussparungen eingreifende Federzungen 
vorgesehen sind. 

30 

6. Elektromotorischer Linearantrieb nach Ansprach 2, dadurch gekennzeichnet, 
dafi der Verbindungsbereich zwischen dem Gehause (11) imd dem Anschlufiteil 
(13) mehrgangige Gewindeabschnitte aufweist, vorzugsweise viergSngige Ge- 
windeabschnitte. 



10 
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7. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, 
daB das Sicherungselement zwischen dem GeMuse (11) und dem Motortopf 
(12) und/oder dem Sichenmgsteil (13) als eine am Gehause (11) vorgesehene 

5 Stimverzahnung (32) ausgebildet ist und daB am Motortopf (12) wenigstens ein 

Rastzahn angesetzt ist oder daB die Sicheungselemente als mechanische Ver- 
biadimgselemente ausgebildet sind. 

8. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehrCTcn d&c vorhergehen- 
10 den AnsprOche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB das GeMuse (11) oder 

der Motortopf (12) eine Steckdose aufweist und daB das Stromzufiihrkabel (16) 
einen in die Steckdose einsteckbaren Kleinstecker (17) im Flach- oder Rund- 
format aufweist oder daB jede Ader des Stromzufuhrkabels einen Steck^ trSgt. 

15 9. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, 
daB der in die Steckdose eingesteckte Stecker (17) des Stromzufuhrkabels mit- 
tels eines Sicherungselementes gesichert ist. 

10. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, 
20 daB das Sicherungselement als erne auBen auf den Stecker (17) aufstDlpbare, 

durch fedemde Rastungen festgelegte Abdeckkappe (34) ausgebildet ist, oder 
daB das Sicherungselement von innen auf den Stecker (17) aufbrihgbar und ga- 
belfi>rmig ausgebildet ist. . 

25 11. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Ansprttche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, daB das Flanschrohr (14) 
am jfreien, dem Gehause (11) abgewandten Endbereich ein Ftihrungselement 
aufweist, in dem das Hubrohr (15) gefuhrt ist, und daB das Ftihrungselement 
aus einer Fuhrungsbuchse (35) imd einem entsprechend der Innenkontur des 

30 Flanschrohres (14) gestalteten Flansch (36) besteht. 



12.Eleldxomotorischer Linearantrieb nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, 
daB an der dem Gehause (11) abgewandten Seite des Fiihrungselementes (35) 
ein Dichtelemet (36) angeordnet ist, durch welches das Hubrohr (15) gefuhrt 



ist, und daB der Bohrung des Dichtelementes (37) eine Dichtlippe zugeordnet 
ist. 

IS.Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 12, dadurch gekennzeichnet, 
dafi die Dichtlippe aus einem Material mit einer geringeren Harte gebildet ist 
als das restliche Dichtelement. 

14. Elektromotorischer Mdbelantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Ansprttche 1 bis 13, dadurch gekennzeichnet, daB das Flanschrohr (14) an 
der dem Gehanse (1 1) abgewandten Seite mit einer Abdeckkappe (34) versehen 
ist, die Battels mechanischer Verbindungselemente mit dem Flanschrohr (34) 
verbimden ist. 

15. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Anspruche 1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, daB in die Endkappe (28) 
eine genormte Dichtung eingesetzt ist. 

16. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- . 
den AnsprQche 1 bis 14, dadurch gekennzeichnet, daB in den Verbindungsbe- 
reichen zwischen dem Geh&use (11) und dem Motortopf (12) und dem An- 
schlufielement (13) jeweils eine genormte Dichtung eingesetzt ist. 

IT.Blektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Ansprache 1 bis 16, dadurch gekennzeichnet, daB die auBere Mantelfla- 
che des Flanschrohres (14) eine stetige KrOmmung aufweist. 

IS.Elektromotorischer Liaearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Anspruche 1 bis 17, dadurch gekennzeichnet, daB der Linearantrieb (10) 
mit einer rotierend antreibbaren Spindel (22) und einer darauf aufgesetzten, ge- 
gen Drehung gesicherten Spindelmutter (23) ausgerustet ist, und daB die End- 
stellungen der Spindelmutter (23) durch Endschalter (24, 25) bestimmt sind, die 
auf erne im Flanschrohr (14) befestigte Endschalterleiste (26) aufgesetzt smd. 
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19.Elektromotorischer Linearantriebe nach Anspruch 18, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Breite der Endschalterleiste (26) groBer ist als die Breite jedes End- 
schalters (24, 25). 

5 20. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 18 Oder 19, dadurch gc- 
kennzeichnet, daB jeder Endschalter (24, 25) entweder ein Steuersignal aiislast 
Oder daB durch jeden Endschalter (24, 25) da: Motorstrom abgeschaltet wird. 

21. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Ansprttche 1 bis 20, dadurch gekennzeichnet, daB das Schneckenrad (20) 
mit einer Ausriickscheibe (21) antriebstechnisch gekoppelt ist, und daB die Aus- 
ruckscheibe (21) mittels eines Ausrttckhebels (30), eines Bowdenzuges oder 
dergleichen betatigbar ist. 

22. Elektromotorischer Mobelantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Anspruche 1 bis 21, dadurch gekennzeichnet, daB der Linearantrieb (10) 
mit einer Spindel (22) ausgestattet ist, mid daB die Spindel mit dem sie antrei- 
b^den Schneckenrad (20) formschlussig verstiftet, vemietet oder verbimden 
ist,z. B. vertaumelt ist 

23. Elektromotorischer Lmearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den AnsprUche 1 bis 22, dadurch gekennzeichnet, daB das Gehause (10) einen 
kreisformigen Querschnitt aufweist. 

25 24. Elektromotorischer MSbelantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Ansprttche 1 bis 23, dadurch gekennzeichnet, daB das Flanschrohr (14) 
einen ovalformigen Querschnitt aufweist oder auf der inneren Seite eine von 
der Kreisringform abweichende Kontur aufweist, und daB die Spindelmutter 
(23) schlieBend in dem Flanschrohr (14) gefiihrt ist. 

30 

25. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 24, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Spindelmutter (23) mit einem Schaltnocken zur Betatigung der End- 
schalter (24, 25) ausgestattet ist 
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26.Elektroinotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Anspruche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, daB die Spindebnutter (23) 
als Sicherheitsmutter ausgebildet ist, iind aus einem aus Kunststoff bestehenden 
Teil und einem Sicherheitsteil varzugsweise aus Metall gebildet ist, oder daB 
5 an die Spindehnutt^ (23) eine Sicheriieitemutter angeflanscht, und daB die Si- 

cherheitsmutter aus einom aus Kunststoff bestehenden Teil und aus einem aus 
Metall oder einem aus einem aus Kunststoff mit hdherer Festigkeit bestehenden 
Teil gebildet ist 

10 27.Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, 

dafi die Sicherungselemente in Form von Rastzungen ausgebildet sind und an 
mindestens einem der miteinander zu verbindenden Bauteile angeformt sind, 
imd/oder daB die Sicherungselemente als mechanische Verbindungselemente in 
Form von Schrauben, Niete und dergleichen ausgebildet sind, und/oder daB die 
15 Sicherungselemente stofifschltissige Veibindungselemente beispielsweise in 

Form, von Klebstoffen sind. 

28. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Ansprttche 1 bis 27, dadurch gekennzeichnet, daB der elektromotorische 

20 Linearantrieb (10) zum Ldsen der Sicherungselemente mit einem entsprechend 

gestalteten Hil&weckzeug ausgestattet ist 

29. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Ansprttche 1 bis 28, dadurch gekennzeichnet, daB das freie, dem Gehause 

25 (11) abgewandte Ende der Spindel (14) zur Bildung ernes formschlOssigen 

Endanschlages fur die Spindelmutter (23) eine Aufweitung oder Verdickung 
aufweist. 
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